FICHE DE CONTROLE DE COMPETENCES

ATOI DE REALISER LES ALGORITHMES PERMETTANT
LES FONCTIONNEMENTS SUIVANTS
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Un robot aspirateur recule dés qu’il touche un meuble
ou s’il détecte un escalier.

Evénements Actions

Meuble touché ? Reculer (et prendre une
autre trajectoire)

Escalier détecté ? Reculer (et prendre une
autre trajectoire)
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Une siréne de moto sonne dés qu’une personne déplace
la moto. Pour cela il faut évidement que I'alarme soit

activée.
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Evénements Actions

Moto déplacée ? Sonner




